
第 1 页 / 共 2 页

新疆手术光学追踪系统

生成日期: 2025-10-10

    通过AI算法和TPU芯片，人类成功重建了果蝇大脑神经元的3D模型。这项成果意味着人类对于脑科学
的研究更进了一步。新研究的论文已经发表在《细胞》杂志上。论文：日，谷歌与霍华德·修斯医学研究所
（HHMI）珍妮莉亚研究园区（JaneliaResearchCampus）以及剑桥大学展开合作，共同在细胞杂志上发表了论
文《AutomatedReconstructionofaSerial-SectionEMDrosophilaBrainwithFlood-
FillingNetworksandLocalRealignment》，深入果蝇大脑的所有神经元和突触。为了生成详尽的大脑图像，
研究人员使用了多达7062个大脑切片，共计2100万张图片——其背后使用的算法和硬件可谓强大。谷歌AI负责
人，计算机大神JeffDean点评了这项研究：TPU带你飞！这一连接组学研究有望加速人类对于果蝇——乃至所
有生物学习、记忆和感知方面的研究。目前该成果已开源，人们可以在Neuroglancer上对果蝇的大脑进行3D
预览。这项研究的作者之一、Janelia研究组长DaviBock表示：「此前人类从未对果蝇大脑实现神经元连接级
别的成像。」这种级别的细节是绘制大脑电路的关键——只有获取精确的神经元连接网络，我们才能了解果蝇
行为的生成机制。连接组学研究的目标是绘制大脑的「接线图」。
事实上，光学跟踪仪器和电磁跟踪仪器各有其优缺点和适用场景，不能一概而论。新疆手术光学追踪系统

    企业也应该摆脱原来的思维。“别想短平快，与国际企业合作方面，你该买技术买技术，该付专利费
付专利费，该请专家就付费请过来。“赛迪顾问副总裁李珂对记者说。而在培养本土人才方面，徐伟指出，企
业应当帮助员工学习、提升与工作相关的综合能力，以适应岗位的需要、改善员工和公司绩效并保证公司生产、
质量信息安全管理体系及安全、环境管理等体系的有效运行，推动公司战略发展目标、经营目标和信息安全目
标的实现。“不要一下子想花好多钱把人才引进来了，人待了一年又跑了，这有什么意思？”于燮康表示。位
姿科技（上海）有限公司主营：上海医疗机器人,光学定位仪器,上海手术导航,手术机器人,医学影像仿真,专注
于手术导航定位,医学影像仿真导航定位,医疗机器人研发,科研机器人开发,协作机器人研发。
新疆手术光学追踪系统该过程可以训练多包含多达100个标记点的单个目标物。

    近年来微创手术中使用到的各种器械、设备有了不少创新，手术机器人就属于其中较为前沿的一类。
在微创的基础上借助智能化系统，极大的提升了术者的操作精度和手术效率。对于神经外科手术而言，借助机
器人的精细定位，可以进一步缩小患者创口，提升手术安全性，让手术更加高效，患者恢复更快。“机器人帮
助咱们完成手术的同时，患者的受益也是非常大的，比如之前可能需要四五个小时完成手术，现在两到三个小
时之内就可以完成。”西安交大一附院神经外科医生高珂说，通过该技术现在可以缩小到五厘米。据介绍，目
前该机器人手术可以应用在神经外科手术十二大类的一百多种手术中。位姿科技（上海）有限公司主营：医疗
机器人,光学定位仪器,手术导航,手术机器人,医学影像仿真,专注于手术导航定位,医学影像仿真导航定位,医疗
机器人研发,科研机器人开发,协作机器人研发。

    还能够被应用于识别可能患有未确诊的身体或精神疾病的人，以及用来开发具有更强理解能力以及更
像人类的交互能力的机器人。“这项研究可以有很多应用，包括使机器人和自动驾驶车辆更理解人类，以及在
增强虚拟现实游戏中提供更具人性化的体验。”UNC的研究教授AniketBera说。位姿科技（上海）有限公司主
营：医疗机器人,光学定位仪器,手术导航,手术机器人,医学影像仿真,专注于手术导航定位、医学影像仿真导航
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定位、医疗机器人研发、科研机器人开发、协作机器人研发、三维光学测量等解决方案、为了让技术更好的服
务医疗,凭借医学仿真及机器人领域多年的技术积累,我们专注于为医疗、科研及教育用户提供服务,行业经验丰
富,智能医疗解决方案提供商.欢迎咨询交流.。
可以通过在测量空间中使用单个标记来测量3D位置。

    当微机器人胶囊抵达体内病患区域（比如肠道）时，外源近红外光可以穿透深层组织并引发胶囊破裂
从而释放微机器人。释放出的微机器人依靠其高效游动可穿越生物屏障终实现在病患区域的滞留和持久的药物
传递。微机器人系统包含的两项关键技术：（1）微机器人微机器人由内而外依次是镁球、薄金层、药物层和聚
对二甲苯层组成，外面三层并未完全覆盖镁球，留下了一块类似舷窗的圆形区域，当微机器人暴露在消化液时，
镁球作为机器人的“燃料”与消化中的液体发生化学反应产生小气泡推动球体运动，薄金层作为造影剂增强影
响效果，聚对二甲苯层作为抵抗消化的保护层。为了保护微机器人免受胃中的恶劣环境，它们被包裹在由石蜡
制成的微胶囊中。当微胶囊口服之后将会顺着消化道一直运动。一旦微机器人到达附近，就会使用高功率连续
近红外激光束它们。由于微型机器人能够大量地吸收红外光，使它们被短暂地加热，微胶囊的石蜡将会熔化，
使得微机器人暴露在消化液当中。未被覆盖的镁将会和消化液产生化学反应推动微机器人直到它与附近的组织
碰撞。因为微机器人不具备转向功能，所以这项技术就像是一种的方法，尽管不会是所有的微机器人命中病灶
区域，但是还是会很多微机器人命中目标。
点击“开始”按钮，下图显示为一个示例训练的片段。灰色点表示被自身遮挡的标记点。新疆手术光学追踪系
统

光学跟踪是一种3D定位技术，基于使用两个或多个光学跟踪摄像头监控定义的测量空间。新疆手术光学追
踪系统

    机器人手术系统是集多项现代高科技手段于一体的综合体。主要用于心脏外科和前列腺切除术。外科
医生可以远离手术台操纵机器进行手术，完全不同于传统的手术概念，在世界微创外科领域是当之无愧的性外
科手术工具。利用机器人做外科手术已日益普及，美国2004年一年，机器人就成功完成了从前列腺切除到心脏
外科等各种外科手术2万例。利用机器人做手术时，医生的双手不碰触患者。一旦切口位置被确定，装有照相机
和其他外科工具的机械臂将实施切断、止血及缝合等动作，外科医生只需坐在通常是手术室的控制台上，观测
和指导机械臂工作就行了。据悉，该技术可让医生在地球的一端对另一端的患者实施手术。目前普通的机器人
外科手术是前列腺切除术。一些外科医生也采用称为“达芬奇”的机器人系统做心脏外科、妇产科及节育手术。
2000年，机器人做的外科手术达1500例，而2004年，机器人已实施了2万例手术。
新疆手术光学追踪系统

位姿科技（上海）有限公司是一家业务所属领域：手术导航、手术机器人研发、医疗机器人研发、虚拟仿
真、虚拟现实、三维测量等科研方向 重点销售区域：北京、上海、杭州、苏州、南京、深圳、985高校、211高
校集中地 业务模式：进口欧洲精密仪器、销往全国科研机构或科研公司（TO B模式） 我们的潜在用户都是科
研用户(医疗机器人研究方向、虚拟仿真研究方向)，具体包括：985高校、中科院各大研究所、三甲医院中的科
研部门、手术机器人研发公司（包含大型及创业型公司）、211高校、航空航天集团、飞机汽车等制造业研发部
门、机器人测量、医疗器械检测所等。的公司，致力于发展为创新务实、诚实可信的企业。位姿科技作为仪器
仪表的企业之一，为客户提供良好的手术导航，手术机器人，医疗机器人，光学定位仪器。位姿科技不断开拓
创新，追求出色，以技术为先导，以产品为平台，以应用为重点，以服务为保证，不断为客户创造更高价值，
提供更优服务。位姿科技始终关注仪器仪表行业。满足市场需求，提高产品价值，是我们前行的力量。


